Karta danych technicznych ATV12P075M3

produktu Przemiennik czestotliwosci ATV12 3 fazowe
Parametry 200/240VAC 50/60Hz 0.75kW 4.2A 1P20

Parametry podstawowe

Gama produktéw Altivar 12

Typ produktu lub Przemiennik czestotliwosci
komponentu

Zastosowanie produktu Maszyny kompaktowe
Sposéb montazu Montaz w szafie

Protokét portu Modbus

komunikacyjnego

Czestotliwos¢ zasilania 50/60 Hz +/- 5 %

Znamionowe napiecie 200...240V -15...10 %
zasilania [Us]

Znamionowy prad 42 A
wyjsciowy
Moc silnika w KM 1 hp
Moc silnika w kW 0,75 kW
Moc silnika w KM 1 hp
Filtr EMC Bez filtra EMC
Stopien ochrony IP 1P20
Parametry uzupetniajgce
Liczba wejs¢ dyskretnych 4
Liczba wyj$¢ dyskretnych 2
Numer wejscia analogowego 1
Numer wyjscia analogowego 1
Liczba wyj$¢ przekaznika 1
Interfejs fizyczny 2-przewodowe RS 485
Typ ztgcza (konektora) 1 RJ45
Ciagty prad wyjsciowy 4,2 Aw 4 kHz
Sposo6b dostepu Serwer Modbus szeregowy
Czestotliwos¢ wyjsciowa przemiennika czestotliwosci 0,5...400 Hz
Zakres predkosci 1...20
Czas trwania probkowania 20 Ms, tolerancja +/- 1 ms dla wejscie logiczne
10 ms dla wejscie analogowe
Btad liniowosci +/- 0,3% wartosci maksymalnej dla wejscie analogowe
Rozdzielczos¢ czestotliwosci Wejscie analogowe: konwerter A/C, 10 bitowy
Zespot wyswietlacza: 0,1 Hz
Stata czasowa 20 ms +/- 1 ms do zmiany odniesienia
Predkos¢ transmis;ji 9.6 kbit/s
19.2 kbit/s
38.4 kbit/s
Rodzaj transmisji RTU
Liczba adreséw 1...247
Format danych 8 bitéw, konfigurowalne nieparzyste, parzyste lub bez parzystosci
System komunikacji Odczyt rejestrow podtrzymania (03) 29 stow

Zapisz pojedynczy rejestr(06) 29 stow
Zapisz wiele rejestrow (16) 27 stow
Odczyt/Zapis wielu rejestrow (23) 4/4 stowa
Identyfikacja urzadzenia odczytujgcego (43)

Dokumentacja ta nie jest przeznaczona do spetniania roli substytucyjnej i nie moze by¢ rowniez stosowana do okreslenia przydatnosci i niezawodnosci tych produktéw dla konkretnych aplikacji uzytkownika.

Kazdy uzytkownik lub integrator musi wykona¢ odpowiednig i petng analize ryzyka, oceneg a takze testy produktéw w odniesieniu do odpowiedniego, okreslonego zastosowania lub uzycia.

Schneider Electric Industries SAS ani zadna z jego firm stowarzyszonych lub zaleznych nie ponosi odpowiedzialnos$ci za niewtasciwe uzycie przedstawionych tutaj informacji.

Informacje dostarczone w niniejszej dokumentaciji zawierajg ogéine opisy i/lub parametréw technicznych przedstawianych produktow.

Rodzaj polaryzaciji Bez impedanc;ji
4 quadrant operation possible Fatsz
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Profil sterowania silnika asynchronicznego

Stosunek napiecie/czestotliwosc¢ (V/f)
Stosunek napiecie/czestotliwosci
Bezczujnikowe sterowanie wektorem pola

Maximum output frequency

4 kHz

Przejsciowe przecigzenie momentem

150...170 % nominal.momentu obrot.silnika w zalezno$. od wartosci

znam.napedu i typu silnika

Rampy przyspieszania i zwalniania

Liniowy od 0 do 999.9 s
S
u

Kompensacja poslizgu silnika

Czestos¢ taczen

Wstepna konfiguracja fabryczna
Regulowany

2...16 kHz regulowany

4...16 kHz ze wspétczynnikiem ograniczenia parametréw znamionowych

Znamionowa czestotliwos¢ tgczeniowa

4 kHz

Hamowanie do zatrzymania

Poprzez wstrzykiwanie pradu statego

Brake chopper integrated

Fatsz

Prad obcigzenia linii

6,3 Aw 100 V (przecigzenie cigzkie)
5,3 Aw 120 V (przecigzenie cigzkie)

Maksymalny prad wejsciowy

53A

Maximum output voltage

Moc pozorna

240V
2,2 kVA w 240 V (przeciazenie ciezkie)

Maksymalny prad przejsciowy

6,3 A w czasie 60 s (przecigzenie ciezkie)
6,9 A w czasie 2 s (przecigzenie cigzkie)

Czestotliwos¢ sieci

50...60 Hz

Relative symmetric network frequency tolerance 5%
Prad spodziewany Isc 5 kA
Base load current at high overload 42 A
Strata mocy w watach (W) Naturalny: 41,0 W
Z funkcjg bezpieczenstwa Safely Limited Speed Fatsz
(SLS)

Z funkcjg bezpieczenstwa Safe brake management Fatsz
(SBC/SBT)

Z funkcjg bezpieczenstwa Safe Operating Stop Falsz
(SOS)

Z funkcjg bezpieczenstwa Safe Position (SP) Fatsz
Z funkcjg bezpieczenstwa Safe programmable logic Fatsz
Z funkcjg bezpieczenstwa Safe Speed Monitor Fatsz
(SSM)

Z funkcjg bezpieczenstwa Safe Stop 1 (SS1) Fatsz
Z funkcjg bezpieczenstwa Safe Stop 2 (SS2) Falsz
Z funkcjg bezpieczenstwa Safe torque off (STO) Fatsz
Z funkcjg bezpieczenstwa Safely Limited Position Falsz
(SLP)

Z funkcjg bezpieczenstwa Safe Direction (SDI) Fatsz

Rodzaj zabezpieczenia

Przepiecie w linii zasilajgcej

Spadek napigcia w linii zasilajgcej

Przetezenie migdzy fazami wyjsciowymi a ziemig
Zabezpieczenie przed przegrzaniem

Zwarcie migdzy fazami silnika

Przed stratg fazy wejsciowej w uktadzie tréjfazowym
Zabezp. termiczne silnika za pomocg napedu przez ciggte obliczanie wartosci I?t

Moment dokrecania

0,8 N.m

Izolacja Elektryczne pomiedzy zasilaniem a sterowaniem
llo$¢ sztuk w zestawie 1 sztuka
Szeroko$¢ 72 mm
Wysokosé 143 mm
Gtlebokosé 102,2 mm
Masa produktu 0,7 kg
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Srodowisko pracy

Wysokos¢ pracy (w metrach nad poziomem morza)

Potozenie pracy

<= 1000 m bez zmniejszania wartosci znamionowych
> 1000...3000 m ze zmniejszaniem prgdu o 1% na 100 m

Pionowy +/- 10 stopni

Certyfikaty produktu

NOM[RETURN]CSA[RETURN]C-
TicklRETURN]JUL[RETURN]GOST[RETURN]RCM[RETURN]KC

Oznakowanie

CE

Normy

UL 508C

UL 618000-5-1
IEC 61800-5-1
IEC 61800-3

Wersja urzadzenia

Na ptycie podstawy

Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna

Badanie odpornosci na elektryczne krétkotrwate stany przejsciowe / udar poziom
4 zgodnie z IEC 61000-4-4

Badanie odpornosci na wytadowanie elektrostatyczne poziom 3 zgodnie z IEC
61000-4-2

Odpornos¢ na zaburzenia przewodzone poziom 3 zgodnie z IEC 61000-4-6
Badanie odpornosci na pola elektromagnetyczne o czgstotliwosciach radiowych
poziom 3 zgodnie z IEC 61000-4-3

Badania odpornosci na udary poziom 3 zgodnie z IEC 61000-4-5

Test odpornosci na zapady napiecia i przerwy w zasilaniu zgodnie z IEC
61000-4-11

Klasa srodowiskowa (podczas pracy)

Maksymalne przyspieszenie pod wptywem uderzenia
(podczas pracy)

Klasa 3C3 zgodnie z IEC 60721-3-3
Klasa 3S2 zgodnie z IEC 60721-3-3

150 m/s? przy 11 ms

Maksymalne przyspieszenie przy naprezeniu
wibracyjnym (podczas pracy)

10 m/s? przy 13...200 Hz

Maksymalne ugiecie pod obcigzeniem wibracyjnym
(podczas pracy)

Kategoria przepieciowa

1.5 mm przy 2..13 Hz

Class lll

Petla regulacji

Regulator PID ze zmiang nastaw

Emisja elektromagnetyczna

Emisje przez promieniowanie srodowisko 1 kategoria C2 zgodnie z IEC 61800-3
2...16 kHz ekranowany kabel silnikowy

Emisje przez przewodzenie z dodatkowym filtrem EMC $rodowisko 1 kategoria
C2 zgodnie z IEC 61800-3 4...12 kHz ekranowany kabel silnikowy <20 m

Emisje przez przewodzenie z dodatkowym filtrem EMC $rodowisko 2 kategoria
C3 zgodnie z IEC 61800-3 4...12 kHz ekranowany kabel silnikowy <20 m

Odpornos¢ na wibracje

Odpornos¢ na wstrzagsy

1 gn (f = 13...200 Hz) zgodnie z IEC 60068-2-6
1.5 mm miedzyszczytowe (f = 3...13 Hz) - naped niemontowany na symetrycznej
szynie DIN - zgodnie z IEC 60068-2-6

15 gn dla 11 ms zgodnie z IEC 60068-2-27

Wilgotnosé wzgledna

5...95 % bez kondensacji zgodnie z IEC 60068-2-3
5...95 % bez wilgotnosci zgodnie z IEC 60068-2-3

Poziom hatasu 0dB
Stopien zabrudzenia 2
Ambient air transport temperature -25...70 °C

Temperatura otoczenia dla pracy

-10...40 °C bez zmniejszania wartosci znamionowych
40...60 °C zmniejszenie wartosci prgdu 0 2,2% na °C

Temepratura otoczenia dla przechowywania -25...70 °C
Jednostka opakowania

Jednostka miary opakowania 1 PCE

llos¢ jednostek w opakowaniu 1 1
Wysoko$¢ opakowania 1 11,500 cm
Szeroko$¢ opakowania 1 18,700 cm
Dtugos¢ opakowania 1 18,700 cm
Waga opakowania 1 1,050 kg
Jednostka miary opakowania 2 P06

llo$¢ jednostek w opakowaniu 2 45
Wysokos$¢ opakowania 2 75,000 cm
Szeroko$¢ opakowania 2 60,000 cm
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Dtugosc opakowania 2 80,000 cm

Waga opakowania 2 60,250 kg

Oferta zrbwnowazonego rozwoju

Rozporzadzenie REACh 7]

Europejska dyrektywa RoHS Zgodnos¢ z pro-active (produkt poza zakresem obowigzywania dyrektywy UE
RoHS)

Bez rteci Tak

Norma RoHS Chiny 7]

Informacje na temat zwolnienia z RoHS 7

WEEE Produkt nalezy zutylizowa¢ zgodnie z obowigzujgcymi na terenie Unii Europejskiej

przepisami dotyczacymi odpaddw i nie moze on zosta¢ wyrzucony wraz ze
zwyklymi odpadami.

Warunki gwarancji
Gwarancja

18 miesiecy
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Dimensions Drawings

Dimensions

Drive without EMC Conformity Kit
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Mounting and Clearance

Mounting Recommendations

Clearance for Vertical Mounting

mrm
.

Mounting Type A
E #50 &% # 50
& \NEEEH &\ NEEET d
Ul-l-ﬂ“ ul-uur‘ uuuu“

Mounting Type B

L, I,

BT

Remove the protective cover from the top of the drive

Mounting Type C

mmm

* 50
1497

Remove the protective cover from the top of the drive
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Connections and Schema

Three-Phase Power Supply Wiring Diagram

A1 Drive
KM1 Contactor (only if a control circuit is needed)
Q1 Circuit breaker

Recommended Schemes

2-Wire Control for Logic I/O with Internal Power Supply

| R

LI1: Forward
Lls: Reverse
A1: Drive

T

—
+24
LI
Lla

3-Wire Control for Logic 1/0 with Internal Power Supply
|ﬂ|

+2y

"

E

Lla

3

LI1: Stop
LI2 : Forward
Lls: Reverse
A1: Drive

Analog Input Configured for Voltage with Internal Power Supply
T —

(1) 2.2kQ...10 kQ reference potentiometer
A1: Drive

neider

0
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Analog Input Configured for Current with Internal Power Supply

X

(=}

(2) 0-20 mA 4-20 mA supply
A1: Drive

Connected as Positive Logic (Source) with External 24 vdc Supply

=

(1)

(1) 24 vdc supply
A1: Drive

Connected as Negative Logic (Sink) with External 24 vdc supply

(1) 24 vdc supply
A1: Drive

, .
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Performance Curves

Torque Curves
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a 2530 Lot TEO 100120 Hz

Self-cooled motor: continuous useful torque (1)

Force-cooled motor: continuous useful torque

Transient overtorque for 60 s

Transient overtorque for 2 s

Torque in overspeed at constant power (2)

For power ratings < 250 W, derating is 20% instead of 50% at very low frequencies.

(2) The nominal motor frequency and the maximum output frequency can be adjusted from 0.5 to 400 Hz. The mechanical overspeed
capability of the selected motor must be checked with the manufacturer.
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